Beschreibung

Transportlast in kg bei zentrischer Last
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1000
1250
1600
2000

2500
3150

Linearachse

vertikal

LV 1

1
50
63

x 100

N
Z 1250 Z 250 Transportlast bei minimalem und maximalem Hub

LV 2

Z 1250 Z 250

LV 3

Z 1600 Z 250

LV 4

Z 1600 Z 250

LV 4S

Z 1600 Z 250

LV 5

Z 1850 Z 250

LV 58

Z 1850 Z 250

LV 6

Z 2500

Z 250

Linearachse

horizontal

LH 1

Am Laufwagen Transportlast am Laufwagen

LH2

Am Laufwagen

LH3

Am Laufwagen

LH 4

Am Laufwagen

LH 4S8

Am Laufwagen

LH5

Am Laufwagen

LH 58

Am Laufwagen

LH6

Am Laufwagen

Kreuzlaufwagen

KL 1

Z 1250 Z 250 Transportlast bei minimalem und maximalem Hub

KL 2

Z 1250 Z 250

KL 3

Z 1600 Z 250

KL 4

Z 1600 Z 250

KL 48

Z 1600 Z 250

KL 5

Z 1850 Z 250

KL 58

Z 1850 Z 250

KL 6

Z 2500

Z 250

Portalroboter
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KOP 1

Y 6000 / Z 1250 Y 6000 / Z 250 Transportlast bei minimalen und maximalen Hiiben

KOP 2

Y 6000 / Z 1250 Y 6000/ Z 250

KOP 3

Y 6000/ Z 1600 Y 6000/ Z 250

KOP 4

Y 6000/ Z 1600 Y 6000/ Z 250

KOP 4S8

Y 6000/ Z 1600 Y 6000/ Z 250

KOP 5

Y 6000 / Z 1850 Y 6000/ Z 250

KOP 58

Y 6000 / Z 1850 Y 6000/ Z 250

KOP 6

Y 6000 / Z 2500

Y 6000 / Z 250

Portalroboter mit

Ausleger
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KOA 1

Y 400/Z 1000 Transportlast bei minimalen und maximalen Hiiben

KOA 2

Y 800/Z 1000 Y 500/ Z 250

KOA 3

Y 1200 / Z 1250 Y 800/ Z 250

KOA 4

Y 1400/ Z 1600 Y 1100/ Z 250

KOA 5

Y 2500/ Z 1600 Y 2000/ Z 250

KOA 6

Y 600/Z 1600 Y 300/ Z 250

KOA 7

Y 2500/ Z 1600 Y 1200/ Z 250




