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F I B R O - P r o d u k t i n f o r m a t i o n  A n w e n d u n g s b e i s p i e l e

          

Anwendungen: Einheiten und Modulkombinationen

1. Linearlader und Schwenklader Hydraulisch

2. Linearlader und Schwenklader pneumatisch

3. Linearlader und Schwenklader  mit Doppelgreifersystem

4. Seitenlader und Modulkombinationen
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Linearlader
Modulkombination
mit C-Ständer

Linearlader
Modulkonbination in
Portalbauweise

Schwenklader
Modulkombination mit
zentraler Vertikalachse

Schwenklader
Modulkombination mit verschiebarer
Befestigungskonsole
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Schwenklader pneumatisch
Modulkombination mit Befestigungsplatte

Schwenklader pneumatisch
Modulkombination mit
zentralem Maschinenständer

Linearlader hydraulisch
Modulkombination mit
zentralem
Maschinenständer
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Hydraulischer Schwenklader
Modulkombination mit  horizontaler
Rückzugeinheit,zentraler Vertikalachse
Schwenkbares Doppelgreifersystem
Befestigungskonsole

Hydraulischer Schwenklader mit
Doppelgreifersystem
Modulkombination mit  zentraler Vertikalachse
180° schwenkbaren Greifern; zentraler
Maschinensänder

Hydraulischer H-Lader mit
Doppelgreifersystem
Modulkonbination in
Einständerbauweise

Hydraulischer Linearlader
Modulkombination in
Portalbauweise mit 90°
Schwenkgreifer
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Linearlader
Modulkombination
mit C-Ständer

Linearlader  mit 90 Grad
Schwenkarm
Modulkonbination mit 4-fach
Greifersystem
P t lb i

Modulkombination mit  180
Grad schwenkbarem 4-fach
Greifersystem an Z-Achse
Linienportal

Linearlader pneumatisch mit 2
stufigem Vertikal -Teleskop
Doppelgreifersystem


