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Wechsel-Greiffinger-Rohling

~
zu GreifergréBe 1

r 90°-Kerbverzahnung
Teilung 116 (1,5875)

1,301 (erste Zahnliicke)
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Werkstoff:
16 MnCr5
Gewicht 0,36 kg

Bestell-Nummer:

-
zu GreifergréBe 2

90°-Kerbverzahnung
Teilung /16 (1,5875)

1,301 (erste Zahnliicke)
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Werkstoff:
16 MnCr5
Gewicht 0,75 kg

Bestell-Nummer:

Wechsel-Greiffinger-Rohling =0.510.01112 Wechsel-Greiffinger-Rohling =0.510.01113
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zu GreifergréBe 3 zu GreifergréBe 4
r 90°-Kerbverzahnung
90°-Kerbverzahnung f 1
Teilung V6 (1,5875) Teilung /16 (1,5875)
1,301 (erste Zahnliicke) - F ,75+0" (erste Zahnlticke)
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Werkstoff: Werkstoff:
16 MnCr5 16 MnCr5
Gewicht 2,0 kg Gewicht 3,10 kg
Bestell-Nummer: Bestell-Nummer:
Wechsel-Greiffinger-Rohling =0.510.01056 Wechsel-Greiffinger-Rohling =0.510.01114 2
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Anderungen vorbehalten



5-6492:0 o

Zentrierring

- / ™
zu GreifergréBe 1 zu GreifergréBe 2
022 g 028 g
< <
216 218
Gewicht 6 g Gewicht 12 g
Bestell-Nummer: Bestell-Nummer:
Zentrierring  =0.181.01135 Zentrierring = 0.181.00795
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zu GreifergroBe 3 zu GreifergréBe 4
0381 250 1e
0 ~
028 041
Gewicht 20 g Gewicht 35 g
Bestell-Nummer: Bestell-Nummer:
Zentrierring = 0.181.00796 Zentrierring = 0.181.00801
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Anderungen vorbehalten H3
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